MENU PRINCIPAL

' ' - ' > DIAGNOSTICS
DEMARRAGE RAPIDE ENTREE-SORTIE MOUVEMENT PRESENCE SECURISATION AUTRES
. ParamétresFonction Sortiel P > & & P atres Type d’objet- I Affichage du champ I
Parametres TEACH INAPPRENTISSAGE h aramétresLargeur du champ ParamétresLargeur du champ ParamétresLargeur du champ arametres Type d’opjet+
Isicllidian Marche pour présence mgmmgz: gg;ggﬂ gg‘iﬁ‘;’ilon 0-25m (999 po)6 m (240,1 po) L 0-25m (999 po)6 m (240,1 po) Lua 0-25m (999 po)6 m (240,1 po) L Tout Lu [Code or ]
Installation & droite  Marche pour mouvernent Mouvement+ et hauteur Véhicule
Installation a gauche  Marche pour tout Mouvement+ et vitesse ParamétresFin du champ ParameétresFin du champ ParamétresFin du champ Gros véhicule | Code d'identification |
Cordon Arriere-plan Cordon ™ 0-25m (999 po)7,3 m (287,4 po) Lud 0-25m (999 po)2 m (78,7 po) Luid 0-25m (999 p0)39,8 cm (15,7 po) Lia Véhicule DWH
Marche pour sécurisation Sfé‘;::::tw" | Journal des événements |
Présence Sécurisation ParamétresType d’objet ParamétresType d’objet Menu > Plus Parameétres Temjps minimum pour le cordon — -
Mouvement Cordon Tous Lua Tous Lia S— 0 2 3 Réinitialisation du journal
Menu >Plus Non utilisé o » ) Yes No
Mode service Véhicule Véhicule Temps de présence 1 5 9
Réinitialisation aux parameétres d’usine ParamétresFonction Sortie2 Gros véhicule Gros véhicule Zone non couverte 2 6 | Alimentation |
Chauffage Mouvement Cordon Présence - — 3 L 7 =
Mouvement Cordon Sécurisation Menu > Plus Menu > Plus ParamétresImmunité I Température du capteur I
Mouvement+ et hauteur i i 1 4 Paramétres Type d’objet pour le cordon
ParamétresMode service Présence et hauteur Immunité Immunité 2 Lud 5 L bests | Temps de fonctionnement |
ST Cordon Début du champ Début du champ Tout Lui
) , Securisation Direction Temps de présence 3 Piéton I Mot de passe de la télécommande I
DESACTIVE Présence Lid ehi
Présence Sécurisation & 5 FroifomeleLr g vt
Vlenerma: Colen Paramétresimmunité ParamétresiImmunité ParamétresTemps de présence Gros véhicule | Mot de passe BT |
ParamétresRéinitialisation aux N ilise 1 4 1 4 Infini Lid "
stres d’usine on utilise . Véhicule
parame. 2 Laa 5 2 L 5 120 min LangU§ ;
Eame':?t ParamétresFonction Relais 3 3 60 min PararneticsHauteamininam Anglais Allemand  Francais
omeTe Vouvement Cordon Présence . g . g 30 min 4m(157,5p0)  2,5m (98,4 po) Unités de mesure
aramétresDébut du champ arameétresDébut du champ i 5
T s Y el gy i o m S m 10 rT1|n 3,4m(137,3 po) 2,2 m (88,6 po) Lid Pouce Lid Metre
AUTO Mouvement+ et vitesse po HU [0 po IO 5 min 3,2m(127,9po) 2 m (78,7 po) E
, Cordon N - - 2 mi Menu > Spécifications
ECO Sécurisation Paramétres Direction ParamétresTemps de présence : ::: 28 {11l 19 7 (LD e Mode obj. intég. Angle latéral
DESACTIVE Lid Présence Unidirectionnel Infini Laa 2,7'm (1083 po) Filtre dist. Forcer latéral
mouvementt B Uni 100 %+ 120 min 30s Hauteur obj. min. Hauteur de montage
ouvement Cordon PG
Non utilisé (Unidirectionnel inversé) 60 min X PR e Faese e Angle d |nFI|rja|son Forcer hauteur
. i ParamétresZone non couverte Forcer inclinaison
Uni 100 % Laa 30 min 125 cm (49,2 po) 24,8 cm (9,8 po) 49,8 km/h 24,9 km/h
Menu >Plus Tawi 10 min S R P HEm R (31 mih) (15,5 mi/h) - —
Logique Sortie1 - 100 cm (39,4 po) 14,9 cm (5,9 po) L 45 k/h 19.9 kmvh Pa?tr::;:;Mﬁge Obllr;f{g'ﬁ%f'n'
: ini ini
Temps de maintien Sortie1 5 mfn 74,9 cm (29,5 po) 9,9 cm (3,9 po) (28 mi/h) (12,4 mi/h)
Test Sortie1 min
50 cm (19,7 po 5cm (2 po 5 q .
Logique Sortie2 1 min ( 22 @ ze) (3294981(;1%) (194 39r$:7f<;1 ParameétresFiltre dist. .
Temps de maintien Sortie2 35cm (13,8 po) b 5 Les deux En fonction du temps Lid
Test Sortie2 30s 34,9 km/h 9,9 km/h
Logique Relais (21,7 mi/h) (6,2 mi/h) ParamétresHauteur obj. min.
Temps de maintien Relais 29,9 km/h 4,9 km/h
- ' ! ' ! 125 cm 50 cm 14,9 cm
Test Relais (18,6 mi/h) (3,1 mi/h) [FF] (49,2 po) (19,7 po) (5,9 po)
ParamétresLogique Sortiel 100 cm 35cm 9,9 cm (3,9 po)
Normalement ~ Normalement (39,4 po) (13,8 po) 5cm (2 po) Lid
fermé ouvertlu 74,9 cm 24,8 cm
ParamétresTemps de maintien Sortie1 (29,5 po) (9,8 po)
compte 10s
10 min 5s ParameétresForcer inclin./Forcer latéral/Forcer hauteur
5 min 3s Manuel Auto Lid
1 min 1s Lid ®
30s 100 ms - | Menu > Admin |
ParamétresTest Sortie1 i -
ACTIVE DESACTIVE Laa | Ref. config. |

ParamétresLogique Sortie2
Normalement Normalement

fermé ouvertLus Config. : 42.4443.04

ParamétresTemps de maintien Sortie2

compte 105 Logiciel : V4.2

| SoftPiN |

LEGENDE

10 min 5s

5 min 3s

1 min 1s Lid

30 100 ms Menu NIVEAU 1
ParamétresTest Sortie2 i

ACTIVE DESACTIVE Lid
ParamétresLogique Relais

Actif Lid Menu NIVEAU 2

Passif
ParamétresTemps de maintien Relais

compte 10's Menu NIVEAU 3

10 min 5s

5 min 3s

1 min 1s Lid )

30s 100 ms Valeur par défaut
ParamétresTest Relais

ACTIVE DESACTIVE Lid

78.8004.02 LZR-WIDESCAN Menu Tree 20230630



