Sensor baseado em LASER reduz falsas ativacoes entre a area
de carregamento e o depésito
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continuar enfrentando problemas, a equipe pode passar .

por contratempos. Foi isso 0 que aconteceu quando uma
porta de alto desempenho continuou em movimento quando nao deveria fazé-lo.

O DESAFIO

A porta de alto desempenho divide duas dreas movimentadas, a area de carregamento e a drea do depésito.
Essa area particular de carregamento é gerenciada com trafego de empilhadeiras manuais de paletes. Ja a area
do depdsito tem uma combinacao de trafego de pedestres e veiculos. Com vistas a seguranca, estima-se que o
trafego de pedestres seja feito proximo a parede (e porta) para evitar os caminhos criados para os motoristas
de empilhadeiras. A porta de alto desempenho foi originalmente instalada com um sensor de movimento que
provoca falsas ativaces pelo trafego de pedestres no lado do depésito.

A SOLUCAO

A Star Equipment considerou esta oportunidade de testar a tecnologia baseada em
LASER utilizada no sensor LZR-WIDESCAN programando as trés zonas de deteccdo
para resolver cada um dos problemas. Em ambos os lados da porta, o primeiro campo
de deteccdo oferece deteccdo de movimento unidirecional a 100%. A detec¢do de
movimento unidirecional é o ajuste padrdao do LZR-WIDESCAN e significa que o sensor
s6 sera ativado se uma pessoa ou veiculo se mover em direcdo a porta.

O segundo campo oferece presenca com um tempo de aprendizagem de 30 segundos e o terceiro oferece
seguranca sem tempo de aprendizagem no limite da porta. O tempo de aprendizagem é uma configuracao
opcional que avisa ao sensor para ignorar um objeto ou pessoa no campo dentro de um determinado limite de
tempo. Portanto, com um tempo de aprendizagem de 30 segundos, o sensor iniciara o ciclo de fechamento se
0 objeto ou pessoa permanecer no campo designado por um tempo superior a 30 segundos.

OS RESULTADOS

Programando o primeiro campo de deteccdo para ver apenas o trafego que se movia em direcdo a porta, esta
permaneceu fechada quando o trafego de pedestres era feito paralelo a porta. A versatilidade e a precisdo
da tecnologia baseada em LASER manteve as expectativas necessarias para atender a equipe sem interrupcdes
constantes.
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